3.3.3.2.1 sz. melléklet

Vonatbefolyasol6 rendszerek bemutatasa

1. EVM rendszer: folyamatos jelfeladassal thodé rendszer, melynek feladata, hogy a
kozelitett jeld melletti elhaladasi sebességre vonatkozo paramacsaizdonyvezétszamara
megjeleniteni. A kozelitett jelzjelzési képdil fliggéen a rendszer bizonyos beavatkozasokra
is képes, pl. ha a vonat voros filhaladt meg, akkor kényszerfékezést alkalmaz. Amig
vonat nem csokkenti a kozelitett j@ljelzésével meghatarozott sebesség ald a sebességét
akkor figyelmeztet jelekkel hivja fel a mozdonyveZefigyelmét a sebességcsokkentésre,
majd fékez, ha a mozdonyve&etem kezdte meg a fékezést. A mozdonyord lgntennan
keresztil jut a kodolt 75 Hz-es sindramkori infocibéa fedélzeti berendezéshez. A rendszer

nem

ERTMS kompatibilis, ezért az ETCS fedélzeti bereédsel felszerelt mozdonyokra az EVM

STM modul felszerelése sziikséges.

2. INDUSI: Pontszel vonatbefolyasol6 rendszer, elektromagneses elvékodik, lehet
egyirdnyu vagy kétiranyl kommunikaciora képesonke, hogy az informéacié atadasa
kevésbé zavar érzékeny, hatranya, hogy a behatédolp k6z6tt nem jut informacié a
vonatra. Keveés informaciot képes tovabbitani, aatvabbhaladas engedélyezékélietve
tiltasardl, valamint a sebesség csokkentdsejékoztatjia a mozdonyvesdet Az INDUSI
rendszer az 1. vonalon Hegyeshalom — Hegyeshalonpa & vonalon Sopron — Sopron oh., a

15. vonalon Sopron — Agfalva oh. kdzétt lizemelaEendszer nem ERTMS kompatibilis.

3. ETCS: A kdlcsonbs atjarhatésagot biztositdo — az Edirésoknak megfelél- ellersrzs-

iranyité és jeldrendszer.



